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Vorlesung Steuerungstechnik im Automobil
Nur im Wintersemester,  4 SWS, anwendungsnah

• Was gibt’s denn hier zu steuern?

• Miniaturisierung, Komplexität, Mechatronik

Modernes 

Motorsteuergerät

HCU (Hydraulic 

Control Unit)

ECU

Motorsteuergerät aus dem 

Jahr 1970 Chassis Steuergerät mit 

Hydraulikeinheit
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Inhalt der Vorlesung
„Steuerungstechnik im Automobil“

Woche Thema Dozent

1 Elektrische und elektronische Systeme im Fahrzeug Schmidt

2 Grundlagen der Steuergeräte Lauer

3 Bussysteme Schmidt

4 Steuerungen und Regler Lauer

5 Steuergeräte-Hardware Schmidt

6 Modellbasierte Entwicklung Lauer

7 Umweltsimulation, EMV, Treiber und Ansteuerung Schmidt

8
Entwicklungswerkzeuge, Softwarestandards, Diagnose, 

Validierung
Lauer

Lernziele

• Überblick über Hardware- und 

Softwarethemen aus der Steuerungstechnik

• Die Zunahme an Funktionalität und die 

Vernetzung verstehen

• Die Rolle der Software im Automobil 

verstehen

• Die Bedeutung der Simulation in der 

Steuerungstechnik verstehen

• Ein Bewusstsein über zukunftsrelevante 

Themen schaffen

• Das Zusammenspiel zwischen Zulieferern 

und Herstellern verstehen

Fakten:

• Dauer der Vorlesung: 1 Semester (4 SWS über 

8 Wochen)

• 1 Termin pro Woche im wöchentlichen Wechsel

• Lehrbeauftragte aus der Industrie

• Christoph.Schmidt@m.thm.de

• Johannes Lauer@m.thm.de

• Zusätzlich erforderlich: 7 Wochen Praktikum im 

Labor Robotik – Aktorik – Sensorik (LRAS) bei 

Herrn Großfeld

Zusätzlich erforderlich:

7 Wochen Praktikum im Labor Robotik – Aktorik – 

Sensorik (LRAS) bei Herrn Großfeld
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Steuerungstechnik im Automobil
Methoden & Grundlagen

• Wie wird kommuniziert?

• Datenübertragung & CAN Bus

Im Fahrzeug

Für Anlagentechnik
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Modellbasierte Entwicklung
V-Prozess, von der Anforderung zum Produkt

Modellbasierte
Optimierung (SIL)

Anforderungen Produkt

Verifikation und Validierung

MIL:  Model-In-The-Loop
SIL:  Software-In-The-Loop
HIL:  Hardware-In-The-Loop

Systemtests

Komponententests
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Steuerungen und Regler
Programmieren mit Matlab/Simulink

Praktische Beispiele in Matlab und Simulink
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